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En la actualidad, la mayor parte de nuestro tiempo
transcurre en entornos cerrados en los que el indice
de precision de la sefal GPS recibida de los satélites
es escasa, debido a la dificultad de la misma para
atravesar la estructura de los edificios. Para resolver
este problema, se necesita crear un sistema de
localizacién para entornos indoor mediante el uso de
sefiales Wi-Fi, que emiten los puntos de acceso
desplegados por el edificio. Hoy en dia, las redes Wi-Fi
estan muy distribuidas y existen multitud de puntos de
acceso.

La utilidad de estos sistemas de localizacion es
especialmente relevante en grandes instalaciones tales
como aeropuertos, centros comerciales o grandes
museos; donde juega un papel decisivo la precisa
ubicacion de las personas. Para crear este sistema de
localizacién para dispositivos Wi-Fi, por ejemplo para
smartphones, es necesario usar la RSSI (indicador de
fuerza de senal recibida) de las sefiales Wi-Fi, aunque
ésta varia atendiendo a multiples condiciones.
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Para llevar a cabo este estudio, han sido necesarios dos teléfonos méviles. Con

estos dos moviles, hemos realizado una primera medicion en nuestras casas. La
medicién constaba de 6 experimentos: escribiendo, con el mévil en el interior
de la mochila, hablando, de espaldas al punto de acceso, con y sin movimiento,
ya que estos factores pueden afectar a la variabilidad de la RSSI. Una vez
exportados los resultados, creamos dos tablas en Excel. Escogimos dos
direcciones Mac (direccion fisica de la red) para extraer el nimero de escaneos,
la media, la maxima y la minima potencia de la RSSI captada por cada uno de
los smartphones.

Posteriormente, también realizamos una calibracion en el IES Floridablanca con
dos teléfonos. La calibracion consistia en dividir cada planta en dos zonas,
contando con un total de ocho zonas. A continuacion, recorrimos todos los

pasillos y aulas del IES fuera del horario escolar para verificar exclusivamente

como varia la RSSI en funcién de la distancia al punto de acceso. Para calcular
la densidad de Aps (puntos de acceso) en el IES tuvimos que analizar la
calibracioén y sacar los puntos de acceso que hay en cada zona. Despues,
creamos en total cuatro rutas de validacién en dos dias diferentes con un

intervalo de una semana para obtener los resultados. Finalmente, se generé un
motor de localizaciéon empleando un algoritmo llamado Freeloc y también

comprobamos la precision que se podria obtener con este motor de localizacion.
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() Estudiar los factores que afectan a la RSSI
C> Comprobar la densidad de los puntos de acceso
de un IES
O Comprobar la precision que se puede obtener
mediante un algoritmo de localizacion
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Una de las primeras conclusiones a las que llegamos es la
existencia de la variabilidad de la RSSI en funcién de la
posicion del teléfono con respecto al punto de acceso, al ver
que la cantidad de sefial disminuia con la presencia de
obstaculos, por lo que los resultados de este experimento
han sido considerablemente relevantes Al analizar los puntos
de acceso pudimos comprobar varias cosas. La densidad de
puntos de acceso del IES es relativamente elevada pues los
dos teléfonos captaron multitud de puntos de acceso. Para
terminar con nuestros objetivos, al generar el motor de
localizacion en el IES mediante un algoritmo especifico,
hemos podido observar que la precision de dicha localizacién
oscila en torno a un 70% y un 85% en funcién del teléfono
que escojamos.
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